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Safety Information

Read this manual carefully before use, and retain it for future reference.

Usage Restrictions

- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-floor surfaces, orin a
commercial or industrial setting.

- This appliance can be used by children aged from 8 years and above and persons with reduced physical, sensory or
mental capabilities or lack of experience and knowledge if they have been given supervision or instruction concerning
use of the appliance in a safe way and understand the hazards involved. Children shall not play with the appliance.
Cleaning and user maintenance shall not be made by children without supervision.

-If the cord set is damaged, it must be replaced by a special cord set available from the manufacturer or its service
agent.

- This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

- Ensure children and pets are kept at a safe distance from the robot vacuum while it is operating.

- Do not use the robot vacuum in an area suspended above ground level without a protective barrier.

- Do not place the robot vacuum upside down. Do not move the robot vacuum by using its LDS laser sensor cover,
cover, or bumper as a handle.

- Do not install, charge, or use this robot vacuum outdoors, in bathrooms, or near a pool.

- A hazard may occur if the appliance runs over the supply cord.

-Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot vacuum from bumping into and damaging them.

- Do not place children, pets, or any item on top of the robot vacuum regardless of whether it is stationary or moving.
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- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robot vacuum.

- Do not use the robot vacuum to clean any burning substances.

- Do not vacuum up hard or sharp objects.

- The plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.

- Do not wipe the robot vacuum or charging dock with a wet cloth or rinse them with any liquid. After cleaning washable

parts, fully dry the parts before reinstalling and using them.

- Make sure the robot vacuum is turned off when being transported and kept in its original packaging if possible.
- Please use this product in accordance with the instructions in the user manual. Users are responsible for any loss or

damage arising from improper use of this product.

- For additional protection, the appliance is to be supplied through a residual current device (RCD) having a rated

residual operating current not exceeding 30 mA. The installation of a residual current device (RCD) having a rated
residual operating current not exceeding 30 mA is advisable in the electrical circuit supplying. Ask your installer for
advice.

- This appliance is considered to be suitable for use in countries having a tropical climate. It may also be used in other

countries.

- Do not use the robot vacuum at an ambient temperature above 40°C or below 0°C or on a floor with liquids or sticky

substances.

Batteries and Charging

WARNINGS:

- Do not use any third-party battery, cord set, or charging dock. The robot vacuum can only be used with the model
B108GL-JZ charging dock.

-No action needed from users to shift the charging dock between 50 Hz and 60 Hz, and the product can adapt itself for
both 50 Hz and 60 Hz.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or charging dock on your own.

- Do not place the charging dock near a heat source.

- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the dock's charging contacts.

- Do not expose the appliance or battery to excessive temperatures.

- Be aware of the risk of terminals of the battery-operated appliance or battery being short-circuited by metal objects.

- If the robot vacuum won't be used for an extended period, fully charge it, then turn it off and store in a cool, dry place.
Recharge the robot vacuum at least once every 3 months to avoid over-discharging the battery.

- Do not damage the battery when removing it to avoid short circuits or liquid leakage. If the battery leaks, keep the
fluid from touching your skin or clothes, and wipe it away immediately with a dry cloth. Then send the battery to an
appropriate recycling facility or the designated after-sales service team to properly dispose of it.

- The lithium-ion battery pack contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the
robot vacuum, please first remove the battery pack, then discard, or recycle it in accordance with local laws and

regulations of the country or region it is used in.
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-When removing the batteries from the product, it is better to use up the batteries and make sure your product is
disconnected from power.

1). Uninstall the screw on the bottom, then remove the cover.
2). Unplug the battery connector, then remove the batteries. Do not damage the battery case to avoid any risk of
injuries.
3). Return the batteries to a professional recycling organization.
— The battery must be removed from the appliance before it is scrapped.
— The appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery.
— The battery is to be disposed of safely.

ﬂ For indoor use only. |_||_|4| Before use, read the instructions.

Laser Safety Information

The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1: 2014 and EN 60825-1:2014/A11:2021 Standard for Class 1 laser
products. Please avoid direct eye contact with it during use.

CLASS 1LASER PRODUCT

CONSUMER LASER PRODUCT

EN 50689:2021

Product Overview

Robot Vacuum

Note: lllustrations of product, accessories, and
user interface in the user manual are for reference
purposes only. Actual product and functions may
vary due to product enhancements.

Accessories

Pre-installed Accessories

===

Brush

Other Accessories

Brush Cover Dust Compartment

Water Tank

Side Brush

Mop Pad x 2
(Pre-installed)

(G

Cord Set

Mop Pad Holder x 2

O
N

Charging Dock
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Robot Vacuum

T

0]
Press and hold for 3 seconds to turn on or turn off the robot vacuum
Press to start cleaning after the robot vacuum is turned on

()

Press to send robot vacuum back to charging dock
Press and hold for 3 seconds to disable the child lock

Indicator

White: Cleaning/Cleanup completed/Fully charged

Blinking white: Returning to charge/Repositioning/Updating firmware
Breathing white: Charging

Blinking orange: Error/Awaiting connection/Connecting to Wi-Fi
Orange: Wi-Fi disconnected

Note: When the robot vacuum is cleaning or returning to the dock to charge,
press any button to pause it.

Robot Vacuum

o LDS Laser Sensor Cover
- LDS Laser Sensor
o Bumper

- Line Laser Sensor

Edge Sensor

Dust Compartment o

Water Tank o

Air Outlet/Speaker -

Side Brush ——=

Brush

Cliff Sensor

—— Ultrasonic Sensor

(@)ﬁ I—— Omnidirectional Wheel

Charging Contact

Brush Cover

Left Wheel

Brush Cover Clip

Right Wheel

Mop Pad Holder Mounting Hole

Cover

Reset Button

Press and hold for 3 seconds to restore factory settings
Press and hold for 10 seconds to turn it off forcefully

Wi-Fi Indicator

Blue: Wi-Fi connected

Orange: Wi-Fi disconnected

Blinking orange: Awaiting connection
Blinking blue: Connecting

Off: Wi-Fi not configured
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Charging Dock
. Signaling Area
+——= Charging Contact
by ° Power Port
Dust Compartment

Dust Compartment Clip -

Dust Compartment Cover Clip

Dust Compartment Cover o )
- Filter

- Filter Clip

Water Tank

Water Filling Opening

Vent

Water Tank Plug

Water Tank Rel

Button

Mop Assembly

Mop Pad

Mop Pad Holder

Mop Pad Attachment Area

How to Install

Remove Protective Coverings

Before using the robot vacuum, remove the protective strips from both sides and
the protective film for the signaling area of the charging dock.

Install the Side Brush

Install the side brush onto the clip on the bottom of the robot vacuum.

Side Brush Clip

Connect to An Electrical Outlet

Place the charging dock near an electrical outlet in an area with a good Wi-Fi
signal. Then connect it to power.

Caution: e
Do not place objects within 0.5 m to both sides of the charging dock and 1.5 m in front of it.

Place the Robot Vacuum

Place the robot vacuum onto the charging dock, and make sure the charging
contacts on the robot vacuum and the dock are fully aligned. Then the robot
vacuum will automatically turn on and start charging. Once the robot vacuum is
fully charged, the indicator will turn off after 10 minutes. It is recommended to fully
charge the robot vacuum before using it for the first time.
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How to Use

Connect with Mi Home/Xiaomi Home App

This product works with the Mi Home/Xiaomi Home app*. Use the Mi Home/
Xiaomi Home app to control your device, and to interact with other smart home
devices.

Scan the QR code to download and install the app. You
will be directed to the connection setup page if the app is
installed already. Or search for "Mi Home/Xiaomi Home"
in the app store to download and install it.

Open the Mi Home/Xiaomi Home app, tap "+" on the
upper right, and then follow the instructions to add your
device.

178CES85E

*The app is referred to as Xiaomi Home app in Europe
(except for Russia). The name of the app displayed on
your device should be taken as the default.

Notes:

- This robot vacuum works with the Mi Home/Xiaomi Home app, and it supports Android 9.0 &
i0S 12.0 or above.

- Only 2.4 GHz Wi-Fi networks are supported.

- The version of the app might have been updated, please follow the instructions based on the
current app version.

Reset Wi-Fi

When there is a connection loss between your phone and the robot vacuum due to

the router reconfiguration, wrong password or so, please follow the steps below:

1. Open the cover of the robot vacuum so that you can see the Wi-Fi indicator.

2.Simultaneously press and hold the buttons () and O until you hear a voice to
indicate that the robot vacuum is waiting for the network configuration.

3.When the Wi-Fi indicator blinks, the Wi-Fi connection has been reset successfully.

Start Cleaning

Press the button ®on the robot vacuum or tap the button » in the app, and the
robot vacuum will clean all areas by first cleaning along edges and walls and
then in an S-shape pattern. Once the cleaning is complete, the robot vacuum will
automatically return to the charging dock to charge.

Method 1: ‘

Press the button & on @

the robot vacuum to
start cleaning.

Method 2:
Tap the button » in the app to start cleaning.

Notes:

- Before a cleaning task, make sure the robot vacuum is on the charging dock and fully charged.

- Do not move the robot vacuum during cleaning.

- When using the robot vacuum for the first time, it is recommended to follow the robot vacuum
and remove any obstacles on the ground. If the robot vacuum may get stuck or scratch the
surface of the furniture in some areas, you can set restricted areas in the app to prevent the
robot vacuum from entering those areas.

3. Press the button () on the robot vacuum or use the app to make the robot
vacuum perform the vacuuming and mopping task.

Use the Vacuuming & Mopping Function

1. Install the mop assembly to the bottom of the robot vacuum.

DN

- It takes about 1 minute to wet the mop pads.
- The applicable carpet should be no more than 7 mm thick.

2. Open the cover of the robot vacuum and take the water tank out. Fill the water

i . 4. When the robot vacuum finishes a task and returns to the charging dock, remove
tank with tap water and then reinstall the tank.

the mop assembly and wash the mop pads in time.

CAUTIONS:
- Do not add hot water to the water tank, as this may cause the tank to become deformed.
- To avoid clogging, do not add any cleaning agents or disinfectants to the water tank.

Note: If the robot vacuum will not be used for an extended period, remove the water tank and
empty it to prevent odor and mildew.



Resume Cleanup

If the robot vacuum starts running low on battery during a cleaning task, it will
automatically return to the charging dock to recharge, then resume cleanup where
it left off after being charged sufficiently.

Pause

While the robot vacuum is running, press any button on the robot vacuum to pause
it, and then press the button () to resume the cleaning. Pressing the button O will
end the current cleaning task and send the robot vacuum back to the charging
dock.

Note: Do not pick up or move the robot vacuum while it is paused, so as to avoid navigation

errors that could prevent the robot vacuum from returning to the charging dock or cause the
loss of map.

Sleep Mode

The robot vacuum will automatically enter sleep mode after it is paused for 10
minutes, and its indicator will go out. To wake it up, press any button on the robot
vacuum.

Note: If the sleep time exceeds 12 hours, the robot vacuum will be turned off automatically.

Child lock function

The child lock is disabled by default. This function can be enabled or disabled in
the app. You can also press and hold the button (> for 3 seconds to disable it.

Restart the Robot Vacuum

When the buttons do not respond or the robot vacuum cannot be turned off, press
and hold the reset button for 10 seconds to turn off the robot vacuum forcefully,
and then press the button () for 3 seconds to turn it on.

Update the Firmware

The firmware of the robot vacuum can be updated via the Mi Home/Xiaomi Home
app. Before updating, make sure the robot vacuum is on the charging dock and the
battery level is not less than 30%.

Restore Factory Settings

If the robot vacuum does not function properly after being restarted, you can use
a pin to press the reset button until you hear a voice to indicate that the robot
vacuum is restoring factory settings. This will reset the robot vacuum to its original
factory settings.

Care & Maintenance

Sensors and Charging Contacts * itis recommended to clean every month.

Use a soft cloth to clean all sensors and chraging contacts in the robot vacuum:

- Cliff sensors, charging contacts and ultrasonic sensor on the bottom of the robot
vacuum.

-The LDS laser sensor on the top of the robot vacuum.

-The bumper and the line laser sensors on the front of the robot vacuum.

-The edge sensor on the side of the robot vacuum.

> LDS Laser Sensor Cover
> LDS Laser Sensor
> Bumper

> Line Laser Sensor

Edge Sensor

— Ultrasonic Sensor

— Charging Contact

BI’USh * It is recommended to clean every two weeks.

1. Flip the robot vacuum over and pinch the clips to remove the brush cover.
2. Remove the brush by pulling it upwards.
3. Pull out both brush end caps, use scissors to cut any hair tangled around the

brush, and remove any debris.

4. Reinstall the brush and the brush cover, and ensure they are securely in place.

Note: It is recommended to replace the brush every 6-12 months for optimal cleaning
performance.

Brush Cover
Clip

Brush

Brush End Cap

[orRme erRne ]
=0 m=)

i felie———jlfel}

CAUTION: If too much hair is tangled in the brush, or if the hair is tightly tangled, do not forcibly
pull on it to avoid damaging the brush.



S|de BrUSh * It is recommended to clean every two weeks.

1. Flip the robot vacuum over and remove the side brush upwards to clean it.
2. Reinstall the side brush to the robot vacuum.

Note: It is recommended to replace the side brush every 3-6 months for optimal cleaning

performance.

Omnidirectional Wheel +ciean it as needed.

1. Flip the robot vacuum over and pull out the omnidirectional wheel.
2. Remove hair, dirt, and other debris from the wheel and axle.
3. Reinsert the wheel and press it firmly back into place.

Wheel
Axle

Notes:

- A small screwdriver or other pry tool can be used to gently pop out and remove the wheel.

- The wheel can be cleaned with water and reinstalled after drying.

Dust Compartment * It is recommended to clean every week.

1. Open the cover of the robot vacuum, and press the dust compartment clip to
remove the dust compartment upwards.

Note: To prevent the filter from becoming clogged, lightly tap the dust compartment when
emptying its contents.

Fi |tel‘ * It is recommended to clean every two weeks.

1. Remove the filter from the filter clip as illustrated.

2. Rinse and gently tap the edges of the filter to remove any dust and debris until it
is clean.

Notes:
- Do not attempt to clean the filter with a brush or finger.
- Only use clean water to clean the filter.

3. Open the dust compartment cover, fill the dust compartment with clean water
and close the dust compartment cover. Shake the dust compartment from side
to side and then pour the dirty water out of the compartment.

CAUTION: Do not use detergent.

4. Place the dust compartment and filter aside to dry before reinstallation.

Note: Thoroughly dry the dust compartment and the filter before putting them back.



MOp Pad  ~After-cach-use cleaning is recommended.

1. Remove the mop pad from its holder.

2. Clean and dry the mop pad.

My,
T

Note: It is recommended to replace the mop pad every 1-3 months for optimal cleaning
performance.

Charging Dock  *cleanit as needed.

Clean the charging contacts and the signaling area of the charging dock with a
soft, dry cloth.

Battery

The robot vacuum contains a high-performance lithium-ion battery pack. Please
ensure that it remains well-charged during daily use to maintain optimal battery
performance.

Note: If the robot vacuum is not used for an extended period, turn it off and put it away. To

prevent damage from over-discharging, the robot vacuum should be recharged at least once
every three months.

Troubleshooting

Issue

Possible Cause and Solution

The robot vacuum does not turn on.

The battery level is low. Fully charge the robot vacuum, and then try again.
The ambient temperature is lower than 0°C or higher than 40°C. Make sure to use the robot
vacuum between 0°C and 40°C.

The robot vacuum does not charge.

Check whether the cord set is properly plugged into both the charging dock and the power
outlet, and make sure the charging contacts are clean. If not, please wipe the charging
contacts on both the dock and the robot vacuum clean with a dry cloth.

The robot vacuum cannot return to the dock to charge.

Check whether there are too many obstacles around the charging dock. Place the dock in a
location without any obstacles around it.

The robot vacuum does not work as expected.

Turn off the robot vacuum, and turn it on again.

The robot vacuum makes a strange noise.

A foreign object might be caught in the brush, side brush, or one of the wheels. Stop the robot
vacuum and remove any debris.

The robot vacuum does not clean as efficiently as before, or leave
dust behind.

Please check whether the dust compartment is full. If so, empty it.
Furthermore, please check the filter and clean it if necessary, and also check whether there is
anything wrapped around any of the brushes.

Network configuration fails.

The Wi-Fi password is wrong. Make sure to use the correct password.

Switch to a 2.4 GHz network, as 5 GHz networks and enterprise routers are not supported
currently.

Make sure the robot vacuum is in an area with a strong Wi-Fi signal.

The robot vacuum may not be in the awaiting connection state. Exit and reopen the app, and
follow the correct steps to try configuring the network again.




Specifications

Issue

Possible Cause and Solution

The robot vacuum does not carry out the scheduled cleanup.

Low battery level. The robot vacuum will only start scheduled cleanup when the remaining
battery level is not less than 30%.

The mop pad is not wet enough.

Check whether the water in the water tank is sufficient.
Adjust the water level settings in the app.
Follow the instructions in the user manual to install the mop pads correctly.

Robot Vacuum Charging Dock
Name Robot Vacuum Cleaner Model B108GL-JZ
Model B108GL Item Dimensions 130 x 126 x 94 mm

Item Dimensions

350 x 350 x 97 mm

Rated Input

100-240 V~50/60 Hz 0.5 A

The mop pad is too wet.

Adjust the water level settings in the app.
Make sure the plug of the water tank is tightened properly.

Rated Output

19.8V=1A

The robot vacuum consumes electricity when it is left at the dock
after being fully charged.

When the robot vacuum is left at the dock, it will consume a small amount of electricity to
allow the battery to maintain optimal performance in sleep mode.

The robot vacuum does not resume cleaning after charging.

Make sure the robot vacuum is not set to DND mode which will prevent the robot vacuum
from resuming cleanup. Disable or adjust the DND mode to make the robot vacuum resume
cleanup.

The robot vacuum does not return to the charging dock after
being moved.

Moving the robot vacuum may cause it to re-position itself or re-map its surroundings. If the
robot vacuum is too far from the charging dock, it might not be able to automatically return on
its own, in which case you need to manually place the robot vacuum onto the charging dock.

The mop pad cannot rotate.

The mop pad may be stuck by a foreign object. Please remove the foreign object then try
again.

For more solutions, go to Additional settings > Help & feedback on the control page of this robot vacuum in the Mi Home/Xiaomi Home app.

Li-ion battery 4800 mAh (rated capacity); 5200 mAh (nominal capacity)
Charging Time Approx. 6 hours

Net Weight 3.8kg

Net Weight 42kg

(including accessories)

Compatible with

Android 9.0 & i0S 12.0 or above

Wireless Connectivity

Wi-Fi IEEE 80211 b/g/n 2.4 GHz, Bluetooth 4.2

Rated Voltage 144V =
Rated Power 55W
Charging Voltage 19.8V=

Operation Frequency

2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power

<20dBm

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
distance of at least 20 cm between the antenna and the body of the user.

WEEE Disposal and Recycling Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic
E equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed
mmmm With unsorted household waste. Instead, you should protect human
health and the environment by handing over your waste equipment to
a designated collection point for the recycling of waste electrical and

electronic equipment, appointed by the government or local authorities.

Correct disposal and recycling will help prevent potential negative

consequences to the environment and human health. Please contact the

installer or local authorities for more information about the location as
well as terms and conditions of such collection points.
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Informacion de seguridad

Lea este manual cuidadosamente antes de usar el producto y guardelo para una referencia futura.

Restricciones de uso

- Este producto es solo para la limpieza de pisos en un entorno doméstico. No lo utilice en exteriores, en superficies que
no sean pisos, ni en un entorno comercial o industrial.

- Este aparato es apto para nifios mayores de 8 afios y personas con capacidades fisicas, sensoriales o psiquicas
reducidas, o con falta de experiencia y conocimientos, si se les ha proporcionado supervision o instrucciones en
relacion con su uso de forma seguray comprenden los riesgos implicados. Los nifios no deberan jugar con el aparato.
Las tareas de limpieza y mantenimiento por parte del usuario no las deben realizar nifios sin supervision.

- Si el cable esta dafado, debe reemplazarse por un cable especial disponible a través del fabricante o su agente de servicio.

- Este aparato contiene baterias que solo pueden ser sustituidas por personal especializado.

- Asegurese de que los nifios y las mascotas se mantengan a una distancia segura del robot aspirador mientras esté
funcionando.

-No use el robot aspirador en un area suspendida sobre el nivel del piso sin una barrera protectora.

-No coloque el robot aspirador boca abajo. No mueva el robot aspirador usando como manija la cubierta del sensor
laser LDS, la cubierta o el paragolpes.

-No instale, cargue ni use este robot aspirador en exteriores, bafios o cerca de una piscina.

- Podria producirse peligros si el aparato pasa por encima del cable de alimentacion.

- Quite los elementos fragiles o pequerios del piso para evitar que el robot aspirador choque con ellos y los darie.

-No coloque niflos, mascotas ni ninglin elemento en la parte de arriba del robot aspirador sin importar si esta inmovil

39



40

0 en movimiento.

-Mantenga el cabello, los dedos o cualquier otra parte del cuerpo lejos de la apertura de succién del robot aspirador.
-No use el robot aspirador para limpiar sustancias combustibles.

- No aspire objetos duros o filosos.

- Quite el enchufe del tomacorrientes antes de limpiar el aparato o realizarle un mantenimiento.

-No limpie el robot aspirador ni la base de carga con un paio himedo ni los enjuague con ningln liquido. Después de

limpiar las partes que pueden lavarse, séquelas completamente antes de volver a instalarlas y usarlas.

- Asegurese de que el robot aspirador esté apagado cuando lo transporte y, si es posible, manténgalo en su paquete original.
- Utilice este producto de acuerdo con las instrucciones del manual del usuario. Los usuarios son responsables de

cualquier pérdida o dafio derivado del uso inadecuado de este producto.

- Para brindar proteccion adicional, el aparato debe suministrarse a través de un dispositivo de corriente residual (RCD)

con una corriente de funcionamiento residual nominal que no supere los 30 mA. Se recomienda la instalacién de un
dispositivo de corriente residual adicional (RCD) con una corriente de funcionamiento residual nominal que no supere
los 30 mA en el suministro del circuito eléctrico. Pidale asesoramiento al instalador.

- Se considera que este aparato es adecuado para su utilizacién en paises con clima tropical. También puede utilizarse

en otros paises.

-No utilice el robot aspirador a una temperatura ambiente superior a 40 °C o inferior a 0 °C, ni en un piso con liquidos

o sustancias pegajosas.

Bateriasy carga

ADVERTENCIAS:

-No utilice baterias, cables ni bases de carga de terceros. El robot aspirador solo puede usarse con la base de carga
modelo B108GL-JZ.

-No es necesario que los usuarios realicen ninguna accion para cambiar la base de carga entre 50 Hz y 60 Hz, el producto
puede adaptarse por si solo tanto para 50 Hz como para 60 Hz.

-No intente desarmar, reparar ni modificar usted mismo la bateria o la base de carga.

-No coloque la base de carga cerca de una fuente de calor.

-No use un pafio himedo ni las manos mojadas al limpiar los contactos de carga de la base.

-No exponga el dispositivo o la bateria a temperaturas muy altas.

- Tenga en cuenta que hay riesgo de que las terminales del aparato, operado con bateria, o la bateria misma sufran un
cortocircuito con alglin objeto metélico.

- Si el robot aspirador no se usara durante un periodo prolongado, carguelo totalmente y, luego, apaguelo y guardelo
en un lugar fresco y seco. Recargue el robot aspirador al menos una vez cada tres meses para evitar una descarga
excesiva de la bateria.

-No dafie la bateria al retirarla para evitar cortocircuitos o fuga de liquido. Si hay fuga en la bateria, evite que el liquido
entre en contacto con la piel o la ropa y limpielo de inmediato con un pafio seco. Luego, envie la bateria a una instalacion
de reciclaje apropiada o al equipo de servicio posventa designado para que la descarte de manera adecuada.
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- El paquete de la bateria de litio contiene sustancias que son peligrosas para el medio ambiente. Antes de desechar
el robot aspirador, primero retire el paquete de la bateriay, a continuacién, descartelo o reciclelo de acuerdo con las
leyes y regulaciones locales del pais o la region en que se usa.

- Al retirar las baterias del producto, es mejor utilizarlas hasta agotarlas y asegurarse de que el producto esté
desconectado de la corriente.

1). Quite el tornillo de la parte inferior y, luego, retire la cubierta.
2). Desenchufe el conector de la bateriay, luego, retire las baterias. No dafie el estuche de la bateria para evitar riesgos
de lesiones.
3). Devuelva las baterias a una instalacion de reciclaje profesional.
— La bateria debe retirarse antes de descartar el aparato.
— Para retirar la bateria debe desconectar el aparato del suministro de energia.
— Debe descartar la bateria de una forma segura.

ﬂ Solo para uso en interiores. | Lea las instrucciones antes de usar.

Informacion de seguridad del laser

El sensor laser de este producto cumple con el Estandar IEC 60825-1: 2014 y EN 60825-1:2014/A11:2021 para productos
laser de Clase 1. Evite el contacto directo con los ojos al usarlo.

Descripcion del producto

DG

Robot aspirador

Nota: Las ilustraciones del producto, los accesorios
y lainterfaz en el manual del usuario son solo para
fines de referencia. El producto y sus funciones
reales pueden variar debido a las mejoras de este.

Accesorios

Accesorios preinstalados

===

Cepillo Cubierta de cepillo Compartimento para polvo

Otros accesorios

Tanque de agua

@@

Cepillo lateral Cable

Almohadilla de la mopa x 2
(preinstaladas)

Soporte de almohadilla
de lamopa x 2

Base de carga
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Robot aspirador

T

Mantener presionado durante tres segundos para encender o apagar el robot
aspirador

Presionar para comenzar a limpiar después de que se haya encendido el robot
aspirador

()

Presionar para enviar al robot aspirador de regreso a la base de carga
Mantener presionado durante tres segundos para deshabilitar el bloqueo
infantil

Indicador

Blanco: se completé la limpieza/carga completa

Blanco intermitente: regresando a cargar/cambiando posicidn/actualizando el
firmware

Parpadeo lento en blanco: cargando

Naranja intermitente: error/esperando conexion/conectando a wifi

Naranja: wifi desconectado

Nota: Cuando el robot aspirador esté limpiando o regresando a la base para
cargar, presione cualquier boton para pausarlo.

Robot aspirador

Compartimento para polvo o

Tanque de agua -

Salida de aire/parlante -

Cubierta del sensor

o laser LDS
- Sensor laser LDS
- Paragolpes

- Sensor de linea laser

Sensor de bordes

Cepillo lateral

Cepillo

Sensor de{arecipicio

—— Sensor ultrasénico

(@)ﬂ —— Rueda omnidireccional

= Contactos de carga

Rueda izquierda

fr Cubierta de cepillo
Sujetador de la cubierta del cepillo

Rueda derecha

LU L L Hﬂ

Orificio de montaje de soporte
de almohadilla de la mopa

Cubierta

Botén de restablecimiento

Mantener presionado por tres segundos para restablecer a las
configuraciones de fabrica

Mantener presionado durante diez segundos para forzar el apagado
Indicador de wifi

Azul: wifi conectado

Naranja: wifi desconectado

Naranja intermitente: en espera de conexion

Azul intermitente: conectando

Apagado: wifi no configurado
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Base de carga

|, Areade sefializacion

+—— Contactos de carga

D m—

Puerto de alimentacion

Compartimento para polvo

Sujetador del
compartimento para polvo

Sujetador de la cubierta del
compartimento para polvoe

Cubierta del »
compartimento para polvo

- Filtro

- Sujetador del filtro

Tanque de agua

Apertura de llenado de agua

Ventilacion

Tapa del tanque de agua
Botén de liberacion del o——

tanque de agua

Montaje de la mopa

Almohadilla de

Soporte de
lamopa almohadilla de
la mopa

Area de enganche de la
almohadilla de la mopa

Modo de instalacion

Retirar las cubiertas protectoras Conectar a un tomacorriente eléctrico

Antes de utilizar el robot aspirador, retire las tiras protectoras de ambos lados y la
pelicula de proteccién del area de sefializacién de la base de carga.

Coloque la base de carga proxima a un tomacorriente en un area con buena sefial
de wifi. A continuacion, conecte a la alimentacion eléctrica.

Precaucion:
No coloque objetos dentro de los 0.5 m a ambos lados de la base de carga ni a 1.5 m en frente de ella.

Ubicar el robot aspirador

Coloque el robot aspirador en la base de carga y asegtirese de que los contactos de
carga del robot aspirador estén completamente alineados con los de la base. El robot
aspirador se encendera automéaticamente y comenzara a cargar. Una vez que el robot
aspirador esté completamente cargado, el indicador se apagara después de 10 minutos.
Se recomienda cargar por completo el robot aspirador antes de usarlo por primera vez.

Instalar el cepillo lateral

Instale el cepillo lateral en el sujetador de la parte inferior del robot aspirador.

Sujetador del -
cepillo lateral
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Modo de uso

Conectarse a la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home

Este producto funciona con la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home*. Use la aplicacion
Mi Home/Xiaomi Home para controlar su dispositivo y para interactuar con otros
dispositivos inteligentes del hogar.

Escanee el codigo QR para descargar e instalar la aplicacion.
Sila aplicacién ya esté instalada, se lo redireccionara

ala pagina de configuracion de la conexion. O busque
"Mi Home/Xiaomi Home" en |a tienda de aplicaciones
para descargarla e instalarla.

Abra la aplicacion Mi Home/Xiaomi Home, presione "+"
arriba a la derecha, y luego siga las sugerencias para
agregar su dispositivo.

* Se hace referencia a la aplicacion como Xiaomi

Home app en Europa (salvo en Rusia). El nombre de la
aplicacion que se muestra en su dispositivo debe ser
tomado como el predeterminado.

178CES85E

Notas:

- Este robot aspirador funciona con la aplicaciéon Mi Home/Xiaomi Home, y es compatible con
Android 9.0 & i0S 12.0 o versiones posteriores.

- Solo se admiten redes wifi de 2.4 GHz.

- La version de la aplicacion podria haberse actualizado, siga las instrucciones en funcion de la
version actual de la aplicacion.

Restablecer el wifi

Cuando se produzca una pérdida de conexién entre su teléfonoy el robot

aspirador debido a la configuracién del enrutador, una contrasefia errénes, etc.,

siga los pasos que se indican a continuacion:

1. Abra la cubierta del robot aspirador para poder ver el indicador de wifi.

2.Simultaneamente, mantenga presionados los botones () y (> hasta que escuche
una voz que indique que el robot aspirador esta esperando la configuracion de red.

3.Cuando el indicador de wifi comience a parpadear, se habra restablecido con
éxito la conexion wifi.

Iniciar la limpieza

Presione el botén & en el robot aspirador o toque el botdn B en la aplicacion y el robot
aspirador limpiara todas las areas. Primero, limpiara a lo largo de los bordes y las paredes,
y luego en un patrén en forma de "S". Una vez que se haya completado la limpieza,
el robot aspirador regresara automaticamente a la base de carga para cargarse.

Método 1: ‘
Presione el boton () en @
el robot aspirador para

comenzar a limpiar.

Método 2:
Toque el botén B en la aplicacion para
comenzar a limpiar.

Notas:

- Antes de iniciar una tarea de limpieza, asegUrese de que el robot aspirador esté completamente
cargado en la base de carga.

- No mueva el robot aspirador durante la limpieza.

- Cuando use el robot aspirador por primera vez, se recomienda seguirlo y quitar los obstaculos
en el piso. Si el robot aspirador se atasca o raya la superficie de los muebles en algunas areas,
puede configurar areas restringidas en la aplicacion para evitar que ingrese a dichas areas.

3. Presione el boton () en el robot aspirador o use la aplicacion para hacer que el

Usar las funciones de aspirado y fregado
robot aspirador realice la tarea de aspiracion y fregado.

1. Instale el montaje de la mopa en la parte inferior del robot aspirador.

DN

- Toma aproximadamente 1 minuto humedecer las almohadillas de la mopa.
- La alfombra correspondiente no debe tener mas de 7 mm de grosor.

2. Abra la cubierta del robot aspirador y saque el tanque de agua. Llene el tanque

X 4. Cuando el robot aspirador termine una tarea y regrese a la base de carga, quite
con agua de la canillay vuelva a colocar el tanque.

el montaje de la mopayy limpie las almohadillas de la mopa a tiempo.

PRECAUCIONES:
-No agregue agua caliente en el tanque de agua, este podria deformarse.
- Para evitar atascamientos, no agregue ninglin producto de limpieza o desinfectante en el

Nota: Si no utilizara el robot aspirador por un periodo prolongado, retire el tanque de aguay

vacielo para evitar que tome mal olory le salga moho.
tanque de agua.
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Reanudar limpieza

Si el robot aspirador comienza a quedarse sin bateria durante una tarea de limpieza,
regresard automaticamente a la base de carga para recargarse y, luego de cargarse
lo suficiente, reanudaré la limpieza donde dejo.

Pausar

Mientras el robot aspirador esté funcionando, presione cualquier botén en este
para pausarlo; luego, presione el botén () para reanudar la limpieza. Si presiona

el botén (O, finalizara la tarea de limpieza actual y se enviara al robot aspirador de
regreso a la base de carga.

Nota: No levante ni mueva el robot aspirador mientras esté pausado, para evitar que se produzcan

errores de navegacion que podrian evitar que el robot aspirador pueda regresar a la base de
carga o provocar la pérdida del mapa.

Modo de suspension

El robot aspirador automéaticamente entrara en modo de espera después de estar
pausado por 10 minutos, y se apagara el indicador. Presione cualquier boton del
robot aspirador para reactivarlo.

Nota: Si el tiempo de suspension excede las 12 horas, se apagara automaticamente el robot aspirador.

Funcién de bloqueo de nifios

La funcion de bloqueo de nifios esté deshabilitada de manera predeterminada.
Esta funcién se puede habilitar o deshabilitar en la aplicacién. También puede
mantener presionado el botén () por tres segundos para deshabilitarlo.

Reiniciar el robot aspirador

Silos botones no responden o el robot aspirador no se puede apagar, mantenga
presionado el boton de restablecimiento por 10 segundos para forzar el apagado
del robot aspiradory, a continuacién, presione el botén () por tres segundos para
encenderlo.

Actualizar el firmware

El firmware del robot aspirador se puede actualizar a través de la aplicacion
Mi Home/Xiaomi Home. Antes de actualizar, asegurese de que el robot aspirador
se encuentre en la base de cargayy el nivel de la bateria no sea inferior al 30 %.

Restaurar a la configuracion de fabrica

Si el robot aspirador no funciona correctamente después de reiniciarlo, puede
utilizar un alfiler para presionar el botén de restablecimiento hasta que escuche
una voz que indique que el robot aspirador se restauré a la configuracion de
fabrica. Esto restablecera el robot aspirador a la configuracion original de fabrica.

Cuidado y mantenimiento

Sensores y contactos de carga * se recomienda limpiarlos todos los meses.

Utilice un pafio suave para limpiar todos los sensores y contactos de carga del

robot aspirador:

-Los sensores de precipicio, los contactos de carga y los sensores ultrasénicos en
la parte inferior del robot aspirador.

-El sensor laser LDS en la parte superior del robot aspirador.

-El paragolpesy los sensores de linea laser en la parte frontal del robot aspirador.

-El sensor de bordes en el lateral del robot aspirador.

> Cubierta del sensor laser LDS
> Sensor laser LDS
- Paragolpes

> Sensor de linea laser

Sensor de bordes

——— Sensor ultrasénico

— Contactos de carga

Ce pll [0 *se recomienda limpiarlo cada dos semanas.

1. Voltee el robot aspiradory pellizque los sujetadores para quitar la cubierta del cepillo.

2. Tire del cepillo hacia arriba para retirarlo.

3. Saque ambas tapas de los extremos del cepillo, use tijeras para cortar cualquier
cabello enredado alrededor del cepillo y quite cualquier residuo.

4.Vuelva ainstalar el cepillo y la cubierta del cepillo. Aseglrese de que estén
colocados firmemente en su lugar.

Nota: Se recomienda reemplazar el cepillo cada 6 a 12 meses para lograr un desempefio 6ptimo

de la limpieza.

Cubierta de cepillo

Sujetador

Cepillo

Tapa del extremo del cepillo

»

PRECAUCION: Si hay demasiado cabello enredado en el cepillo, o si el cabello esta muy
enredado, no lo tire con demasiada fuerza para evitar dafiar el cepillo.

51



52

Cep|”0 Iateral * Se recomienda limpiarlo cada dos semanas.

1. Voltee el robot aspiradory retire el cepillo lateral hacia arriba para limpiarlo.
2. Vuelva ainstalar el cepillo lateral en el robot aspirador.

Nota: Se recomienda reemplazar el cepillo lateral cada 3 a 6 meses para lograr un desempefio
6ptimo de la limpieza.

Rueda omnidireccional - Limpiela si es necesario.

1. Voltee el robot aspiradory extraiga la rueda omnidireccional.
2. Quite el cabello, la suciedad y otros residuos de la rueday el eje.
3. Vuelva ainstalar la rueda y presionela firmemente en su lugar.

Rueda
Eje

Notas:

- Puede usarse un pequefio destornillador u otra herramienta tipo palanca para extraer y sacar
suavemente la rueda.

- Larueda puede limpiarse con agua y volverse a instalar cuando se haya secado.

Compartimento para pOIVO * Se recomienda limpiarlo todas las semanas.

1. Abra la cubierta del robot aspirador y presione el sujetador del compartimento
para polvo para quitarlo hacia arriba.

Nota: Para evitar que el filtro se tape, golpee suavemente el compartimento para polvo cuando
vacie su contenido.

Fi |tr0 * Se recomienda limpiarlo cada dos semanas.

1. Quite el filtro de su sujetador como se muestra en la ilustracion.

2. Enjuague y golpee suavemente los bordes del filtro para quitar el polvo y los
residuos hasta que esté limpio.

Notas:
- No intente limpiar el filtro con un cepillo o con un dedo.
- Solo utilice agua limpia para limpiar el filtro.

3. Abra la cubierta del compartimento para polvo, llénelo con agua limpiay cierre
su cubierta. Sacuda el compartimento para polvo de un lado al otro y derrame el
agua sucia fuera del compartimento.

PRECAUCION: No utilice detergente.

4. Coloque el compartimento para polvo y el filtro a un costado para que se sequen
antes de volverlos a instalar.

Nota: Seque completamente el compartimento para polvoy el filtro antes de volver a colocarlos.
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Solucién de problemas

Almohadilla de la MOPa  *Serecomienda limpiar después de cada uso.

1. Retire la almohadilla de la mopa de su soporte.

2. Limpie y seque la almohadilla de la mopa.

My,
T

Nota: Se recomienda reemplazar la almohadilla de la mopa cada 1a 3 meses para lograr un
desempefio 6ptimo de la limpieza.

Base de carga * Limpiela si es necesario.

Limpie los contactos de carga y el area de sefalizacion de la base de carga con un
pafio suave y seco.

Bateria

El robot aspirador contiene un paquete de baterias de litio de alto rendimiento.
Asegurese de que permanezca bien cargado durante la utilizacion diaria para
mantener un rendimiento éptimo de la bateria.

Nota: Si no se utiliza el robot aspirador por un periodo prolongado, apaguelo y guardelo. Para
evitar el dafio de una descarga excesiva, debe recargarse el robot aspirador al menos una vez
cada tres meses.

Problema

Causa posible y solucién

El robot aspirador no enciende.

El nivel de bateria es bajo. Cargue completamente el robot aspirador e inténtelo de nuevo.
La temperatura ambiente es inferior a 0 °C o superior a 40 °C. AsegUrese de utilizar el robot
aspirador a una temperatura de entre 0 °Cy 40 °C.

El robot aspirador no carga.

Controle que el cable esté enchufado correctamente tanto en la base de carga como en el
tomacorriente, y asegurese de que los contactos de carga estén limpios. De lo contrario, limpie
los contactos de carga tanto en la base como en el robot aspirador con un pafio seco.

El robot aspirador no puede regresar a la base para cargar.

Controle si hay demasiados obstaculos alrededor de la base de carga. Coloque la base en una
ubicacion sin obstaculos a su alrededor.

El robot aspirador no funciona como se espera.

Apague el robot aspirador y vuelva a encenderlo.

El robot aspirador hace un ruido extrafio.

Es posible que haya algtin objeto extrafio enredado en el cepillo, cepillo lateral o una de las ruedas.
Detenga el robot aspirador y retire cualquier residuo.

El robot aspirador ya no limpia tan eficientemente como antes,
o deja polvo atras.

Revise si el compartimento para polvo esta lleno. En caso afirmativo, vacielo.
Ademas, revise el filtro y limpielo si es necesario, y también compruebe si hay algo enrollado en
alguno de los cepillos.

La configuracion de red es incorrecta.

La contrasefia de wifi es incorrecta. Asegurese de utilizar la contrasefia correcta.

Cambie a una red de 24 GHz, ya que, en la actualidad, no se admiten las redes de 5 GHz ni los
enrutadores empresariales.

Asegurese de que el robot aspirador esté en una zona con una sefial de wifi potente.

Es posible que el robot aspirador no esté en estado de espera de conexion. Salga de la
aplicacion, vuelva a abrirlay siga los pasos correctos para intentar volver a configurar la red.
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Problema

Causa posible y solucién

El robot aspirador no lleva a cabo la limpieza programada.

Bajo nivel de bateria. El robot aspirador solo comenzara la limpieza programada cuando el
nivel restante de la bateria no sea menor al 30 %.

La almohadilla de la mopa no esté suficientemente himeda.

Revise que haya suficiente agua en el tanque de agua.

Ajuste la configuracion del nivel de agua en la aplicacion.

Siga las instrucciones en el manual del usuario para instalar correctamente las almohadillas
de la mopa.

La almohadilla de la mopa est4 demasiado himeda.

Ajuste la configuracién del nivel de agua en la aplicacion.
Aseglrese de que la tapa del tanque de agua esté debidamente ajustada.

El robot aspirador consume electricidad cuando se lo dejaen la
base, después de haberse cargado completamente.

Cuando se deje el robot aspirador en la base, consumira una pequefia cantidad de electricidad
para permitir que la bateria conserve un rendimiento 6ptimo en el modo de espera.

El robot aspirador no reanuda la limpieza después de cargarse.

Aseglrese de que el robot aspirador no esté configurado en el modo DND, que evitara que
el robot aspirador reanude la limpieza. Deshabilite o ajuste el modo DND para que el robot
aspirador reanude la limpieza.

El robot aspirador no regresa a la base de carga después de
moverse.

Si se mueve el robot aspirador, es posible que se reposicione o vuelva a crear un mapa de sus
alrededores. Si el robot aspirador esta demasiado lejos de la base de carga, es posible que

no pueda regresar automaticamente por si mismo, en cuyo caso sera necesario que usted lo
coloque de forma manual en la base de carga.

La almohadilla de la mopa no puede girar.

Es posible que la almohadilla de la mopa esté atorada con un objeto externo. Quite el objeto
externo e inténtelo nuevamente.

Para conocer méas soluciones, vaya a Ajustes adicionales > Ayuda y comentarios en la pagina de control del robot aspirador en la aplicacion Mi Home/Xiaomi Home.

Especificaciones

Robot aspirador

Base de carga

Nombre

Robot aspirador

Modelo

B108GL-JZ

Modelo

B108GL

Dimensiones del articulo

350 x 350 x 97 mm

Bateria de iones de litio

4800 mAh (capacidad real); 5200 mAh (capacidad nominal)

Tiempo de carga

Aprox. 6 horas

Peso neto

3.8kg

Peso neto
(incluidos los accesorios)

42kg

Compatible con

Android 9.0 & i0S 12.0 o superior

Conectividad inalambrica

Wifi IEEE 802.11b/g/n 2.4 GHz, Bluetooth 4.2

Voltaje nominal 144V =
Potencia nominal 55W
Voltaje de carga 19.8V—=

Frecuencia de operacion

2400-2483.5 MHz

Potencia méaxima de salida

<20dBm

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantener una distancia de
separacion entre la antenay el cuerpo del usuario de al menos 20 cm.

Dimensiones del articulo 130 x 126 x 94 mm

Entrada nominal

100-240 V~,50/60 Hz, 0.5 A

Salida nominal

19.8V=1A

Informacién sobre la eliminacién y el reciclaje de RAEE

h:4

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos
eléctricos y electrénicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no
deben mezclarse con residuos domésticos no seleccionados. En cambio,
se debe proteger la salud humanay el medio ambiente entregando su
equipo desechado en un punto de recoleccién designado para el reciclaje
de residuos de aparatos eléctricos y electronicos, designado por el
gobierno o las autoridades locales. La eliminacion y el reciclado correctos
ayudaran a prevenir las posibles consecuencias negativas para el medio
ambiente y la salud humana. Para obtener mas informacion sobre la
ubicacién y los términos y condiciones de dichos puntos de recogida,
péngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales.
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ORw SRRk RBEAIVER

HER Oy R nE B108GL-JZ

wE B108GL BETE 130 X 126 X 94 mm
o— 350 % 350 % 97 EHEAS 100-240 V~ 50/60 Hz 0.5 A
UFOL(AVEE 4800 mAh (ZMEE) . 5200 mAh (AHEE) TN 198V=1A
FSRST £ 6 557

SHER 38kg

e 42k

45 OS Android 9.0 71 i0S 12.0 B&UZNA LD/~ 3

TR Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2.4 GHz, Fb—k5—2 4.2

EIGEE 144V —=

A HEES 55 W

REEE 19.8V =

R 2400~2483.5 MHz

BAE(ELS <20 dBm

BEORGICSVTARBEEATIICHLD, PUTFHEI-T—DHEOHIC
=& 20cm DIEEZH<HDELET,

For detailed e-manual, please go to www.mi.com/global/service/userguide

For further information, please go to www.mi.com

Manufactured by: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Address: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, China
Made in China

MBEFMMNEFRBE, 52 E www.mi.com/global/service/userguide
REGMOAMASBEHHEMIUL: www.micom

WEH: NKEARHERLT

SLERML: ERTIGEET AR 33 98B 6 SR1E 942 019 5%
EOR: aEKERERAS

EORMI: SATHHERTERE1RS05R 21822

AR ERE: 02-77255376

AEREERRBFBSTHEM: www.mi.com/tw/service

FERIE

Para consultar el manual en linea en detalle, visite www.mi.com/global/service/userguide
Para obtener mas informacion, visite www.mi.com

Fabricado para: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Direccion: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, China
Hecho en China

BFYZa7OF#AICDOVTIE. www.mi.com/global/service/userguide & ZB< 2SN,
FMICDOVTIE. www.mi.com ZTELEEL,
&7 © Xiaomi Communications Co., Ltd.

Fi7Edth : #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'erqi Middle Road, Haidian District, Beijing, China
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